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发明专利
SENSOR FUSION

美国
US102409

30
2019/3/26 US10240930

深圳市大疆
创新科技有
限公司

周谷越,杨
硕,赵永建,

刘昂

维持中

发明专利

METHOD AND 
APPARATUS FOR 
CORRECTING 
AIRCRAFT STATE 
IN REAL TIME

欧洲专利
局

EP308190
2

2019/4/17 EP3081902
深圳市大疆
创新科技有
限公司

周谷越,杨
硕,刘昂

维持中



发明专利 センサ融合 日本
JP632964

2
2018/4/27 JP6329642

深圳市大疆
创新科技有
限公司

周谷越,杨
硕,赵永建,

刘昂

维持中

发明专利

超音波距離検出
のための装置、
方法、プログラ
ム、及びモバイ
ルプラットフォ

日本
JP632765

6
2018/4/27 JP6327656

深圳市大疆
创新科技有
限公司

谢捷斌,张
立天,任伟

维持中

发明专利

SYSTEMS AND 
METHODS FOR 
DETECTING AND 
TRACKING 
MOVABLE 

美国 US10198634 2019/2/5 US10198634
深圳市大疆
创新科技有
限公司

周游,赵丛,
唐克坦,严

嘉祺
维持中

发明专利

路径规划的方法
、装置、飞行控
制系统、全方位
避障系统与无人

中国
ZL201680
004556.5

2019/2/19 3258593
深圳市大疆
创新科技有
限公司

钱杰,刘昂,
周游,赵丛

维持中

发明专利

A METHOD FOR 
CALIBRATING AN 
IMAGING DEVICE 
AND AN IMAGING 
DEVICE

美国
US101923

25
2019/1/29 US10192325

深圳市大疆
创新科技有
限公司

沈宇,刘昂,
唐克坦
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发明专利
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サの較正方法及
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JP608018

9
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深圳市大疆
创新科技有
限公司

唐克坦,赵
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9
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硕,刘昂

维持中


